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INSTRUKCJA BEZPIECZEGSTWA DLA DETEKTORA DO
LASERCW

N OSTRZE£ENIE

Nie naIeUy dokonywal Uadnych modyykacii przy urzNdzeniu. Modyykacje mogN doprowadzil do
obrale€ ciaja i nieprawidjowego dziajania urzNdzenia.

Naprawy urzNdzenia mogN byT przeprowadzane wychznle przez osoby do tego upowalnione i
odpowiednio przeszkolone. NaIeUy zawsze korzystal z oryginalnych cziiSci zamiennych
Milwaukee. Zapewni to bezpiecznN prach urzNdzenia.

Nie nalely naralal oczu bezpoSrednio na dziajanie promienia lasera. Promie€ lasera mole
spowodowal powaUne uszkodzenia oczu i/lub Slepotn Ostrolnie! Za qutkownlklem moUe
znaJdowaI sif urzNdzenie emitujNce promieniowanie laserowe. OdwracajNc sifi nalely
zachowal ostro0UnoST, aby promie€ lasera nie zostaj nakierowany prosto w oczy.

Nie nalely umieszczal magnesu w poblilu implant-w ani innych urzNdzeE medycznych (np.
rozrusznik -w serca, pomp insulinowych). Magnes wytwarza pole magnetyczne, kt-re moUe
zakj-cal prawidjowe funkcjonowanie implant-w lub wyrob - w medycznych.

Detektory do laser-w nalely trzymal z dala od noSnik-w danych i urzNdzeE wralliwych
magnetycznie. MoUe bowiem dojSI do nieodwracalnej utraty danych na noSnikach danych.

Emisja hajasu

Poziom ciSniepia akustycznego sygnaju dfwifikowego walonego za pomocN A wynosi > 80 db
(A) w odlegioSci jednego metra.

Nie nalely trzymal odbiornika laserowego blisko ucha, ponlewaU grozi to uszkodzeniem sjuchu!
Sygnaj d¥wirikowy naIeUy stosowal jedynie wtedy, gdy percepcja wzrokowa jest
niewystarczajNca. JeSli to moUliwe, nalely ulywal poziomu gjoSnoSci ALowd (niski).

Odbiornik laserowy nalely trzymal w miejscu niedostfipnym dla dzieci.

Nie naIeUy ulywal odbiornika Iaserowego w Srodowisku zagroUonym wybuchem, w kt-rym
wystnpUJN jatwopalne ciecze, gazy lub pyiy. UrzNdzenie moUe wytwarzal iskry, kt-re zapalajN

pyi lub opary.

Gdy urzNdzenie nie bridzie ulywane przez djulszy czas, nalely wyjNT z niego baterif.

Nalely korzystql’ wyiNcznie z oryginalnych akcesori-w Milwaukee. Stosowanie niezalecanych
akcesori-w moUe prowadzil do nieprawidiowych odczyt - w.

SZCZEGCELNE INSTRUKCJE BEZPIECZE6STWA AKUMULATOR

Dla prawidjowej eksploatacii muszN byl wstawione do aparatu prawidjowo baterie 2 AA. Nie
stosowal Uadnego innego napificia lub zasilania energiN.

Baterie przechowywal zawsze w miejscach, do kt-rych dzieci nie majN dostfipu.
Zulyte baterie nalelly natychmiast prawidjowo usunNT.

Piyn z baterii moUe wyciekal z uszkodzonych baterii pod wpjywem ekstremalnych obciNUeE lub
ekstremalnych temperatur. W przypadku kontaktu z pjynem z akumulatora natychmiast zmyl
wodN z mydjem. W przypadku kontaktu z oczami piukal dokjadnie przez co najmniej 10 minut i
natychmiast skonsultowal sifi z lekarzem.

Niniejsze urzNdzenie nie jest przeznaczone do ullytkowania przez osoby (w tym dzieci) o
ograniczonych zdolnoSciach yzycznych, sensorycznych lub umysjowych i/lub braku
odpowiedniej wiedzy, chyba Ue osoba odpowiedzialna za ich bezpieczeEstwo zapewnia im
nadz-r lub udzielija instruktaOu dotycchego bezpiecznego | qutkowanla urzNdzenia. Aby miel
pewnoSI, Ue dzieci nie bawiN sifi urzNdzeniem, nalely miel je przez cajy czas pod nadzorem.
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WARUNKI U€YTKOWANIA

RD300G stanowi poiliczenie zdalnego sterowania i detektora do laser -w. UrzNdzenie

rozpoznaje wiNzki laserowe z laser-w rotacyjnych, kt-re emitujN zielone Swiatio laserowe.

Nie nalely ulywal tego produktu w Uaden inny spos-b, nil ten okreSlony jako normalny spos-b

uUytkowania.

DANE TECHNICZNE

Typ

Detektor i zdalne sterowanie

Napiricie wymiennego akumulatora

3V

Baterie Akumulatorowe

2x15VLR6 (AA)

Pasmo (pasma) cziistotliwoSci Bluetooth

2400712483.5 MHz

Maksymalna moc wysokiej cziistotliwoSci w

przesyianym paSmie (pasmach) cziistotliwoSci: 7,34 dBm
Wersja Bluetooth V5.0 LE
Obszar detekcji* 4,5-150 m
Zasing zdalnego sterowania >100 m

KNt odbioru 70A
ZgodnoST dijugoSci fali 510 - 530 nm

DokjadnoST pomiaru**
bardzo wysoka
wysoka
Srednia
niska
bardzo niska

1,0 mm (N 0,5 mm) @ 30 m
2,0mm (N1 mm) @ 30 m
4,0 mm (N2 mm) @ 30 m
6,0mm (N3 mm) @ 30 m
10,0 mm (N5 mm) @ 30 m

Obszar odbioru

N 60 mm

WySwietlanie pozycji Srodkowej (od g-ry) 89 mm
Automatyczne wyiNczanie 15 min
Czas pracy, ok. 27 h
Temperatura eksploatacyjna -20 T 50AC
Temperatura przechowywania -25 T 60AC
Maks. wysokoST 2000 m
Maks. wilgotno$T wzgliidna 80%

Masa wediug procedury EPTA 0,412 kg

Wymiary (diugoSI T szerokoSI T wysokoSI)

30 mm x 85 mm x 185 mm

StopieE ochrony

IP67

* W niekorzystnych warunkach otoczenia i w zaleUnoSci od jakoSci lasera obszar roboczy mole

sif zmniejszyl.

*+ \\/ zaleUnoSci od odlegioSci pomitidzy odbiornikiem laserowym a laserem.

FN OSTRZEENIE! Nalely przeczytal wszystkie wskaz - wki d,otycche bezpieczeEstwa i
instrukcje. Bifidy w przestrzeganiu poniUszych wskaz - wek mogN spowodowal poraUenie

prNdem, polar i/lub cifilkie obralenia ciaja.

Nalely starannie przechowywal wszystkie przepisy i wskaz - wki bezpieczeEstwa dla

dalszego zastosowania.




UTRZYMANIE | KONSERWACJA

Czyszczenie

Obudowa urzNdzenia powinna byl czysta i sucha; nie powinny r- -wniel znajdowal sifi na niej
Uadne oleje ani smary. NaIeUy czyScil tylko fagodnym mydjem i wilgotnN szmatkN, poniewal
niekt-re Srodki czyszczNce i rozpuszczalniki zawierajN substancije, kt-re mogN uszkodzil
plastikowN obudown i inne izolowane czfiSci. Do czyszczenia nie naIeUy ulywal benzyny,
terpentyny, rozcieEczalnika do lakier -w, rozcie€czalnika do farb, Srodk -w czyszczNeych na
bazie chloru, amoniaku ani Srodk - w czyszc;Ncych do ulytku domowego zawierajNcych
amoniak. Do czyszczenia nie nalely ulywal palnych ani jatwopalnych rozpuszczalnik - w.

Nalely czyScil okienko czujnika

Lu¥ne zabrudzenia naIeUy usuwal czystym spriiflonym powietrzem. Powierzchnit nale(y
czyScil ostrolnie przy ulyciu nasNczonego bawejnianego wacika.

Naprawa

Omawiane urzNdzenie posiada tylko kilka element-w, kt-re moUna naprawial. Nie nalely
otwieral obudowy ani demontowal urzNdzenia. JeSli urzNdzenie nie dziaja prawidjowo, w celu
dokonania naprawy nalelly wysial je do autoryzowanego punktu serwisowego.

Ulywal tylko i wyiNcznie wyposalenia dodatkowego Milwaukee i czisei zamiennych
Milwaukee. Gdyby trzeba bygo wymienil cziiSci, kt-re nie zostajy opisane, nalely skontaktowal
sifl z przedstawicielem serwisu Milwaukee (patrz wykaz adres-w punkt-w usjugowych/
gwarancyjnych).

W razie potrzeby moUna zam-wil rysunek urzNdzenia w rozjoUeniu na czniSci podajNc typ
maszyny oraz szesciopozycyjny numer na tabliczce znamionowej w Punkcie Obsjugi Klienta lub
bezpoSrednio w yrmie Techtronic Industries GmbH, Max-Eyth-StraCe 10, 71364 Winnenden,
Germany.

DEKLARACJA ZGODNOSCI WE

Techtronic Industries GmbH niniejszym oSwiadcza, Ue typ uerqzenia radiowego RD300G jest
zgodny z dyrektywN 2014/53/UE. Pejny tekst deklaracji zgodnoSci UE jest dostiipny pod
nastipujNcym adresem internetowym: http://services.milwaukeetool.eu
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Przed rozpocznuem korzystania z urzNdzenia nalely dokjadnie zapoznal sifi z
treSciN niniejszej instrukcji obsjugi.

UWAGA! OSTRZE+ENIE! NIEBEZPIECZESSTWO!

zulyte baterie oraz zulyty sprziit elektryczny i elektroniczny nie moUe byl usuwany
razem z odpadami pochodzNcymi z gospodarstw domowych. ZuOytg baterie oraz
zulyty sprzfit elektryczny i elektroniczny nalely gromadzil i usuwal oddzielnie.

Przed utylizacjN naleJy usunNT z urzNdze€E zuUyte baterie, zulyte akumulatory oraz
Fr-dia Swiatja.

Proszii zasifignNI informacji o centrach recyklingowych i punktach zbiorczych u wjadz
lokalnych lub u WyspeCjallzowanego dostawcy.

W zaleUnoSci od lokalnych przepis-w, sprzedawcy detaliczni mogN byT zobowiNzani
do bezpiatnego odbioru zulytego sprzfitu elektrycznego i elektronicznego.

Poprzez ponowne wykorzystanie i recykling zulytych baterii oraz zulytego sprzfitu
elektrycznego i elektronicznego pomagamy zmniejszal zapotrzebowanie na surowce.
Zulyte baterie (zwjaszcza baterie litowo-jonowe) oraz zulyty sprzfit elektryczny i
elektroniczny zaW|erajN cenne materiajy nadache sifi do recyklingu, kt-re mogN miel
negatywny wpiyw na Srodowisko naturalne i zdrowie ulytkownika, jeSli nie zostanN
zutylizowane w spos-b przyjazny dla Srodowiska.

Przed utylizacjN zulytego sprziitu nalely usunNT wszelkie zamieszczone na nim dane
osobowe.

Europejski znak zgodnoSci

Brytyjski znak potwierdzajNcy zgodnoST

UkraiEski Certyykat ZgodnoSci

Euroazjatycki znak zgodnoSci
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UrzNdzenie mocuijNce: Nalely tutaj przymocowal uchwyt Scienny

Tylna strona wySwietlacza LCD
e / \ Magnes: Do mocowania na magnetycznych powierzchniach metalowych

Poziomica: Dla pionowego ustawienia detektora

WySwietlacz LED dla pozycji lasera: Wskazuje pozycji wiNzki lasera

\\‘—————————mﬁm
Czujnik: Wykrywa pojoUenie wiNzki lasera

W) ICH-me) S, Pasek stanu: v
—— 5 o) 2z CH- @ @D
Parowanie Ton Dokjadno$T Kanaj Tryb poziomowania WySwietlanie stanu fadowania

Przednia strona wySwietlacza LCD

WiNcznik gj-wny: Nalely nacisnNT raz kr-tko, Ueby wiNiczyl urzNdzenie / nacisnNT i
djuUej przytrzymal, Ueby wyiNczyl urzNdzenie

f Przycisk szukania pozycjfi Srodkowej: BezpoSredni dostiip do funkcji AWyszukaj pozycifi Srodkowtio
Przycisk menu gj- wnego: Otw-rz menu / wstecz
Przycisk obracania: BezpoSrednia regulacja kNta obrotu

Klawisze strzajkowe: Do nawigacji po menu

Komora baterii: Na 2 baterie AA

Blokada komory baterii
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BATERIE AKUMULATOROWE

n g R Nalely ulywal Wychznle baterii alkalicznych. Nie nalely ulywal baterii cynkowo-wriglowych.

JeSli urzNdzenie nie biidzie ulywane przez djulszy czas, nalely wyjNT z niego baterie, Ueby chronil je
przed korozjN.

Po wiNczeniu detektora wySwietlacz poziomu najadowania pokazuje pozostaiy czas pracy baterii.

s “ 2
& o) I CH-mED @_l .
S [N 100%
== MM EEE |
HE B s50%
] B 25%
A J
JeSli na wySwietlaczu pokazano 25%, trzeba jak najszybciej wymienil
baterie. £fywotnoSI baterii moUe sifi r-Unil w zaleUnoSci od marki lub
ich wieku
J

-
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URZ4DZENIE ZACISKOWE

Detektor molna przymocowal do priita Milwaukee (ROD) za pomocN urzNdzenia zaciskowego.

.
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MAGNES

Y  Detektor przylega do magnetycznych powierzchni
metalowych.




STOPIEGS

N Wyr-wnaj detektor do lasera w poziomie za pomocN libelli
(poziomicy).
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ROZPOCZNIJ

) N\ Podczas pierwszego uruchomienia (zob. akapit dot.
O F F ustawie€) nalelUy wybral UNdany jrizyk.

PodSwietlenie tylne zapala sifi po kaldym naciSnificiu
przycisku lub wykryciu wiNzki lasera przez czujnik.
PodSwietlenie tylne pozostaje wiNczone przez 15 sekund.
Timer jest resetowany po kaldym naciSnificiu przycisku
lub wykryciu wiNzki lasera po raz pierwszy (tzn. nie
pozostaje wiNczony, jeSli wiNzka lasera jest stale
beep beep skierowana na czujnik. JeSli wiNzka lasera oddali sifl od

czujnika, a nastfipnie ponownie w niego uderzy, timer
zostanie zresetowany).

Automatyczne wyjNczenie nastNpi, jeSli przez 15 minut nie
zostanie naciSninty Uaden przycisk i nie zostanie wykryta
Uadna wiNzka lasera.

Wskaz-wka: Laser i detektor sN od siebie niezalelne.

NaciSniricie gj-wnego wyiNcznika detektora wyjNcza
detektor, ale nie laser.
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BEZPOSREDNI ODCZYT

Vs

.

Po wiNczeniu detektor jest w trybie odczytu
bezpoSredniego.

W przypadku wykrycia lasera zaSwieci sift wySwietlacz
odczytu bezpoSredniego, wySwietlacz strzajkowy i dioda
LED wySwietlacza wyszukiwania lasera. JeSli Uaden laser
nie zostanie wykryty, wySwietlacz strzajkowy i dioda LED
pozostanN wyjNczone. WySwietlacz bezpoSredniego
odczytu nie pokazuje wartoSci, ale A- - -0.

Wskaz -wka: Gdy laser mija czujnik, segmenty strzajek
zaczynajN poruszal sifi w g- i lub w d-{ i wskazujN
kierunek, w kt-rym laser zostaj ostatnio wykryty.

RD300G zostaj opracowany specjalnie dla lasera _
Milwaukee M18 RLOHVG300, ale moUe byl r-wnieU
ulywany jako detektor dla innych laser-w z zielonN
WiNzkN laserowN.
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PRZEGH#CZANIE MINDZY TRYBEM ODCZYTU BEZPOSREDNIEGO A TRYBEM MENU

p N h Y RD 300G stanowi pojNczenie detektora do laser-w i
3 zdalnego sterowania do lasera rotacyjnego M18
RLOHVG300.

Po wiNczeniu RD300G znajduje sifi w trybie i
bezpoSredniego odczytu i moUe byl natychmiast ulywany
jako detektor do lasera.

= ) I CH-Em Wszystkie pozostaje funkcije i ustawienia moUna wybral
przy ulyciu menu.

W tym celu nalely nacisnNT przycisk menu E i
wybral UNdane menu za pomocN przycisk-w strzajkowych
i przycisku OK.

Dwie funkcje moUna wybral bezpoSrednio:

Wyszukaj pozycjit SrodkowN

@ Obr-T

teby Vﬁ'él' z menu, nalely ponownie nacisnNT przycisk

menu

Obok pokazano przykjad wyboru funkcji maskowania i
powrotu do trybu odczytu bezpoSredniego.

N PrzejScie do menu i nawigacja w menu nie sN jul
(ﬁ wyra¥nie opisane na kolejnych stronach.

(. AN AN AN J
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PAROWANIE DETEKTORA Z LASEREM ROTACYJNYM PRZEZ BLUETOOTHE

) ) h Po wiNczeniu detektor pr-buje poiNczyl sifi z ostatnim
n g g sparowanym laserem. Detektory dostarczane w zestawie
sN juU sparowane z odpowiednim urzNdzeniem
laserowym.
N\ N
N beep Parowanie riiczne:
= Nalely wybral PAROWANIE (PAIR). JeSli parowanie nie

zostajo jeszcze wykonane, detektor natychmiast =~
rozpocznie wyszukiwanie lasera, kt-ry da sif podiNczyl.

Podczas wyszukiwania przez detektor nalely sifi upewnil,
PRIRED PAIRIMG FAILED Ue laser jest zd’o'lny do parowzinia.
Trzeba nacisnNI i przytrzymal przycisk parowania na

laserze do momentu aU dioda LED wySwietlacza
parowania na laserze zacznie migal na biajo.

X @ Riiczne odparowanie:

Nalelly przytrzymal jednoczeSnie prawy i lewy przycisk

strzajkowy.
4 N\
|
NgZ
NS

Wskaz - wki dotyczNce prawidjowego parowania

+ NaleUy umieScil laser na stabilnej powierzchni, aby
wciSniricie przycisku nie wywojajo alarmu wibracyjnego. %

+ Laser zakoEczyj proces poziomowania (dioda LED
Swieci na zielono). o

* Detektor nie powinien wykrywal wiNzki laserowej ani
sztucznego oSwietlenia. _

+ Laser i detektor powinny znajdowal sifi blisko siebie.

+ Upewnil sifi, Ue nie wystripujN zakj-cenia ze strony
innych urzNdze€ elektromagnetycznych, takich jak
telefony, monitory, komputery itp.

+ Po wiNczeniu nalely rozpoczNI parowanie najpierw z
detektorem, a nastipnie z laserem.

* Po wiNczeniu nalely rozpoczNI parowanie najpierw z
detektorem, a nastfipnie z laserem.

(. AN AN J (. J
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WYSZUKIWANIE POZYCJI SRODKOWEJ

) Y Funkcja WYSZUKAJ POZYCJIN SRODKOWH# (CENTER
n g FIND) jest kompatybilna tylko z okreSlonymi ustawieniami
priidkoSci i dokiadnoSci, a nie z funkciN GECZE KANAGU
(CHANNEL-LINK). Niekt-re ustawienia mogN zmienil sin
automatycznie po ulyciu tej funkcji. NaciSnij przycisk OK,
Ueby anulowal powiadomienie detektora o zmianie
ustawie€.

Wskaz -wka; JeSli pozycja Srodkowa nie zostanie znaleziona,
detektor wySwietli komunikat Anie znalezionob. Po naciSnificiu
przycisku OK detektor przejNczy sin do menu gj-wnego, a
laser rozpocznie samoczynne niwelowanie.

NaleUy powtarzal kroki od 1 do 3 do chwili wyszukania
Bozycji Srodkowej.
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WYRCEWNANIE
A A N Tryb WYREWNYWANIA (ALIGNMENT) moUe byl
ulywany z laserem w pozycji poziomej (do pochylania) lub

w trybie pionowym (do wyr-wnywania). Laser moUna
ALIGNMENT ALIGNMENT

pochylal tylko wzdjuU osi Y.

m Wskaz -wka: Diody LED wySwietlacza wyszukiwania
lasera i sygnajy dtwirikowe dziajajN r-wnieU podczas
wyr -wnywania, gdy ulytkownik ulywa ich do

wyr -wnywania lasera do Srodka detektora w trybie
ALIGNMENT.

E
)
)
B
(4]
)
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ZakoEcz WYRCWNYWANIE (ALIGNMENT) i ponownie
ustaw poziom lasera:

Nacidnij i przytrzymaj jednoczeSnie lewy i prawy przycisk
strzajkowy.

e
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MASKOWANIE
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Funkcja MASKOWANIA (MASK) siully do wyiNczania
lasera w okreSlonych kwadrantach w celu uniknificia
zakj- ce€ z innymi detektorami na placu budowy.

Wskaz -wka: MoUna Wybral do 3 sNsiadujNcych
kwadrant-w. Za pomocN tej funkcji moUna r - wnieU
zamaskowal czwarty lub nieprzylegajiicy kwadrant. W
takim przypadku wszystkie poprzednio zamaskowane
kwadranty sN ponownie odkrywane, Ueby wyeliminowal
przyczynn konpiktu.

Anulowanie maskowania

NaciSnij odpowiedni przycisk strzajkowy, Ueby anulowal
maskowanie okreSlonych obszar-w.
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OptymalnN priidkoST obrotowN lasera moUna wybral w
TRYBIE ROTACYJNYM.

Wolniejsze priidkoSci zapewniajN lepszN widocznoST,
podczas gdy szybsze prridkoSci skutkujN bardziej ciNgiN
liniN, co jest lepsze dla czasu reakcji wykrywania.




USTALENIE POGO£ENIA SRODKA

h h N  Funkcja UNIERUCHAMIANIA POZYCJI SRODKOWEJ]
n g m (CENTER LOCK) jest kompatybilna tylko z niekt- rymi
ustawieniami priidkoSci i dokjadnoSci, a nie z CHANNEL-
LINK. Niekt-re ustawienia mogN zmienil sifi automatycznie
po ulyciu tej funkciji. NaciSnij przycisk OK, Ueby anulowal
powiadomienie detektora 0 zmianie ustawieC.

Po unieruchomieniu pozycji Srodkowej laser nadal
dostosowuje swoje nachylenie, aby pozostal w Srodku
detektora. JeSli detektor zostanie zablokowany |ub
przesunirity tak, Ue wiNzka lasera nie bridzie juU skierowana
na czujnik, proces ten zakoEczy sifi niepowodzeniem i
wySwietlone zostanie ostrzeUenie Anie znalezionoo.

Wskaz -wka: JeSli nie molna unieruchomil pozycji
Srodkowej, detektor wySwietli komunikat Anie znalezionoo.
NaciSniricie przycisku OK spowoduje powr -t zdalnego
sterowania/detektora do menu gj-wnego i rozpoczficie
samoczynnego niwelowania lasera. Wybierz w menu
symbol unieruchamiania pozycji Srodkowej i powtarzaj kroki
od 1 do 3, aU pozycja Srodkowa zostanie unieruchomiona.

Anulowanie unieruchomienia pozycji Srodkowej
NaciSnij i przytrzymaj jednoczeSnie lewy i prawy przycisk

strzajkowy.
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TRYB CZUWANIA
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TRYB SPOCZYNKOWY mole byl ulywany do
oszczfdzania baterii lasera rotacyjnego bez wpjywu na
ustawienia lasera.

Wskaz -wka: Gjowica lasera przestaje sifi obracal

dioda lasera gaSnie. Laser zachowuje swojN bleUNcN
pozycji oraz ustawienia i jest ponownie aktywowany po
wyjSciu z TRYBU SPOCZYNKOWEGO. JeSli laser
znajduje sifi w trybie spoczynkowym diulej nil 4 godziny,
wyiNcza sif automatycznie.

Aktywacja

Po ponownym Wchzemu detektor jest na powr-t
sparowany z laserem i otwiera sifi menu trybu
spoczynkowego. Detektor molna ponownie aktywowal,
naciskajNc przycisk OK.




TRYB PRZESUNINCIA
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Detektor wySwietla odlegjoSI przesunificia w oparciu o
bieUNcN pozycjii wiNzki lasera na czujniku.
Wskaz-wka: Przesunificie nie jest kompatybilne z
funkcjami AUnieruchom pozycjn SrodkowNo czy tel
AWyszukaj pozycjn SrodkowNo. Wyzwolenie tych funkcji
resetuje przesunificie do 0.

Resetowanie menu przesuniicia:
NaciSnij i przytrzymaj jednoczeSnie lewy i prawy przycisk
strzajkowy.
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WYSWIETL USTAWIENIA
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Dostiipne sN trzy ustawienia
T gioSne (> 95 dBA),

T ciche (72-90 dBA),

T wyiNczony.

Podczas przeiNczania
odtwarzana jest pr- bka d¥wiriku,
aby zademonstrowal aktualnie
wybrane ustawienie.

Ikona na pasku stanu jest
aktualizowana i pokazuje bieUNcy

wyb-r.
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DokjadnoST pomiaru

ACCURACY

I

|

Symbol na wySwietlaczu jest
aktualizowany i pokazuje bieUNcy
wyb-r.

DokjadnoST zdalnego
sterowania/detektora

mm  na ft stopie€
05 1/32 0.001 1

1 1/16 0.003 2

2 1/8  0.006 3

3 14 0.010 4

5 12  0.016 5

p
Jnzyk

EHGLISH

ITALIAND
w

Nalely wybral UNdany jfizyk
podczas pierwszego
uruchomienia.

p
Jednostki miary

MM
IM (DEC)

IM (FRC)

FT

Jednostki miary sN wySwietlane
w menu gj-wnym i
aktualizowane w menu
ODCZYT BEZPOSREDNI.

T -
WralliwoSI na wstrzNsy

BUMP SETTING

Laser jest fabrycznie ustawiony
na wysokN czujoSI.

NalelUy wybral UNdane
ustawienie. Po zmianie ustawieE
laser ponownie inicjalizuje alarm
wibracyjny.

rA
WySwietlacz informacyjny

INFORMATION

El

ENE. CHHL
B&

T ooe

INFORMATION

HOURS OFERATED
222

EVEMT LOG

DROFP 1z
TEMP E]

(<[]

Dostarcza informacji na temat:
T godzin roboczych

T rozpoznanych awarii

T zdarze€E zwiNzanych z
temperaturN

RESET
EVEMT
LOE

Resetowanie dziennika
zdarzeC:

Nacidnij i przytrzymaj
jednoczeSnie lewy i prawy
przycisk strzajkowy.
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GHCZE KANAGU

CHANHEL LINK
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GNcze kanaju (Channel-Link) moUe byl uUywane do
unikania zakj-ce€ z innych laser-w na ruchliwym placu
budowy. W tym celu rozpoznawany i wykrywany jest _
preferowany laser. Detektor nie jest w stanie rozr-Unil
dw-ch laser-w jednoczeSnie. Upewnij sifi, Ue tylko jeden
laser traya w czujnik detektora na raz.

Wskaz -wka: Detektor z ustawieniem ACH--0 rozpoznaje
lasery na wszystkich kanajach. Przy ustawieniu ACH 1, 2,
30 detektor rozpoznaje tylko lasery na odpowiednich
kanajach. £eby odr- Unil konkretny laser od innych na
placu budowy, naleUy wybral unikatowy kanaj lub ACH--o
w celu rozpoznawania wszystkich zielonych laser-w
rotacyjnych MILWAUKEE na tym samym placu budowy.

Wskaz -wka: GNcze kanaju jest kompatybilne tylko z
niekt - rymi priidkoSciami i funkcjami. Niekt-re ustawienia
mogN zmienil sifi automatycznie po ulyciu tej funki.
NaciSnij przycisk OK, Ueby anulowal powiadomienie
detektora 0 zmianie ustawie€.
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WYSZUKIWANIE BGNDEW

p
BiNd poziomowania

LEVELING ERROR
——

Laser nie m-gj znale?l' rozwiNzania w
zakresie niwelowania z powodu

Ue znajduje sifi poza zakresem
niwelowania. Podczas ustawiania
lasera naleUy upewnil sif, Ue znajduje
sifi on na r-wnej powierzchni. JeSli to
nie zadziaja, trzeba nacisnNI przycisk
trybu niwelowania na laserze. JeSli i to
nie pomoUe, nalely wyiNczyl i
ponownie wiNczyl laser.

G

przekroczenia limitu czasu lub dlatego,

Alarm temperatury

&
#

Pokazuije, Ue laser jest zbyt gorNcy lub
zbyt zimny. ®eby kontynuowal pracr,
laser musi zostal doprowadzony do
odpowiedniej temperatury roboczej.
NaleUy zauwalyl, Ue temperatura
wewnritrzna lasera moUe byl o kilka
stopni wyUsza niU temperatura
otoczenia.
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Alarm, nieprawidjowe wyr - wnanie w
pionie
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Ten ekran jest wySwietlany, jeSli laser
znajduje sin w niedozwolonym
wyr-wnaniu w pionie. Ustaw laser
zgodnie z instrukcjami wySwietlanymi
na ekranie LCD. Klawiatura musi byl
ustawiona do g-ry i r-wnolegle do
podiogi.

Brak pojNczenia

HO COMHECTION

i

Wybrane funkcje nie sN dostiipne,
poniewal urzNdzenie nie jest
sparowane z laserem. Nalely
postipowal zgodnie z instrukcjami
parowania, a nastiipnie wykonal tf
funkcji ponownie.

Inne komunikaty o bjfidach

Upewnij sif, Ue baterie sN wioJone
zgodnie z biegunowoSciN (+/-)
oznaczonN w komorze baterii.

Trzeba wymienil baterie, kt-rych
UywotnoSI dobiegja koCEca.

NaleUy sifi upewnil sifi, Ue temperatura
wewnntrzna urzNdzenia mieSci sifi w
okreSlonym zakresie roboczym. JeSli
urzNdzenie byjo przechowywane w
warunkach zbyt wysokiej lub niskiej
temperatury, przed jego wiNczeniem
nalely odczekal co najmniej 2 godziny,
Ueby urzNdzenie dostosowaio sifi do
temperatury otoczenia.

JeSli detektor sin zablokuje, nalely
nacisnNI i przytrzymal gj-wny wiNcznik
przez 15 sekund lub wyjNI baterie, Ueby
zresetowal urzNdzenie.

JeSli problem nie ustNpi, nalely sifi
skontaktowal z autoryzowanym
centrum obsjugi klienta MILWAUKEE.
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KONTROLA DOKGADNOSCI W TERENIE
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Sprawd¥ dokjadnoST nowego detektora natychmiast po
rozpakowaniu i przed ulyciem go na miejscu.

JeSli dokiadnoST r-Oni sifi od wartoSci udostiipnionych w parametrach
produkiu, naleUy skontaktowal sifi z autoryzowanym serwisem
MILWAUKEE. W przeciwnym razie moUe nastNpil utrata gwarancji.

Czynniki wpjywajfice na dokjadnoST

Na dokiadnoSI lasera mogN wpiywal zmiany temperatury otoczenia.
W celu uzyskania dokjadnych i powtarzalnych wynik - w, opisane.
procedury nalely wykonywal, gdy laser jest oderwany od podjoUa i
umieszczony na Srodku obszaru roboczego.

Zamontowal laser na statywie i sprawdzil wypoziomowanie statywu.

Na dokjadnoST pomiaru mole wpiywal r-wniel niewjaSciwa obsjuga
lasera, np. gwajtowny wstrzNs spowodowany upadkiem. Dlatego teU
po upuszczeniu urzNdzenia lub przed wykonaniem waUnych
pomiar-w zalecamy sprawdzil dokiadnoSI pomiaru.

Optymalne wyniki uzyskuje sin dzirki laserom MILWAUKEE.
WSKAZEWKA: Na dokiadnoST lasera majfl wpiyw ekstremalne
temperatury.

Przeprowadzenie kontroli dokjadnoSci detektora

1. Ustaw kompatybilne urzNdzenie laserowe w odlegjoSci 9 metr-w
od giadkiej Sciany.

2. UmieScil detektor piasko przy Scianie bezpoSrednio przed Tr- diem
lasera i nieco poniUej rzutowanej linii lasera.

3. Detektor nalelly zawsze trzymal r-wnolegle do podjola,
przesuwajNc go powoli w g-rit do momentu, gdy pojawi sift strzaika w
d-f.

4. Przesuwaj detektor w d-{ do momentu, gdy pojawi sifi linia
Srodkowa.

5. Narysuj linifi na Scianie.

6. Kontynuuj przesuwanie detektora w d-j do momentu, gdy pojawi
sif strzatka w g-f.

7. Przesuwaj detektor w g-rfi do momentu, gdy pojawi sif linia
Srodkowa.

8. Narysuj linifi na Scianie.
Por-wnaj odlegjoST d/2 z wartoSciami w ponilszej tabel:

bardzo wysoka 1,0 mm (¥ 0,5 mm) @30m
wysoka 20mm@E1mm@30m @30m
Srednia 40mmE 2mm@30m @30m
niska 60mmN3mm@30m @30m

bardzo niska 10,0 mm (N 5mm@30m @30m

Wskaz -wka: JeSli zmierzona dokiadnoST nie jest zgodna ze
specyykacjN tabeli, naleUy skontaktowal sifi z autoryzowanym
centrum obsjugi klienta MILWAUKEE.
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